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PLANO DE CURSO ADAPTADO

CENTRO / DEPARTAMENTO / UNIDADE DE VINCULACAQO: ESCOLA AGRICOLA DE JUNDIAI

CODIGO E NOME DO COMPONENTE CURRICULAR: TAD0036 — SISTEMAS EMBARCADOS

MODALIDADE DE OFERTA: MISTA (50% REMOTO com 50% componente pratica PRESENCIAL)

SEMESTRE DE OFERTA: 2020.2

TIPO DO COMPONENTE CURRICULAR: DISCIPLINA

CARGA HORARIA TOTA: 60 hs

VAGAS: 5§

EMENTA / DESCRICAO

Infroducdo aos Sistemas Embarcados e Plataformas de Desenvolvimento; Metodologia de Desenvolvimento de Sistemas Embarcados;
Implementacdo de Mddulos de Hardware em FPGA; Introdugdo aos Controladores Digitais; Processadores Embarcados Reconfigurdveis
em FPGA; Infrodugdo ao Controle Automdtico de Processos; Amostragem de Sinais; Controladores PID (Proporcional-integral-Derivativo);
Intfroducdo a Sistemas Operacionais de Tempo Real; Desenvolvimento de Projetos.

METODOLOGIA

Aulas expositivas com acompanhamento passo a passo estilo tutorial em alguns contetdos que demandam interatividade, com execugdo
da parte prética da carga hordria em meio presencial. Serd dada prioridade ao uso de ferramentas online para os encontros sincronos,
com gravagdo dos encontros e disponibilizagdo posterior, juntamente com os materiais (.pdfs dos slides, apostilas). Uso das plataformas
Google Classroom, Meet, Discord, SIGAA, TinkerCad. Espera-se dos participantes disponibilidade de equipamento de processamento de
dados. Materiais e projetos auxiliares serdo disponibilizados no modo assincrono para complementacdo de carga hordria.

PROCEDIMENTOS DE AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

Questdes objetivas/dissertativas e apresentacdo (entrega) de slides complementar, lista de exercicios (preferencialmente em formuldrio).
Projetos finais (protétipos). Avaliagcdo em Google Forms, questiondrios SIGAA. Verificagdo de assiduidade nos encontros sincronos, por
exemplo Google Attendance, e acompanhamento da entrega das atividades.

CRONOGRAMA DE AULAS
Data Inicial Data final Descricdo
18.01 10.02 Intfroducdo aos Sistemas Embarcados e Plataformas de Desenvolvimento; Metodologia de

Desenvolvimento de Sistemas Embarcados; Implementagdo de Mddulos de Hardware em FPGA;
Introducdo aos Controladores Digitais; Processadores Embarcados Reconfigurdveis em FPGA;

24.02 22.03 Introdugdo aos Controladores Digitais; Processadores Embarcados Reconfigurdveis em FPGA;
Introducdo ao Controle Automdtico de Processos; Amostragem de Sinais; Controladores PID
(Proporcional-Integral-Derivativo).

29.03 19.04 Infrodugdo a Sistemas Operacionais de Tempo Real; Desenvolvimento de Projetos.

AVALIACOES

Data Hora Descricdo

22.02 10.50 1° avaliacdo




24.03 10.50 2° avaliacdo
26.04 10:50 3° avaliacdo
28.04 10:50 Recuperacdo
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