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EMENTA / DESCRIÇÃO 
Introdução aos Sistemas Embarcados e Plataformas de Desenvolvimento; Metodologia de Desenvolvimento de Sistemas Embarcados; 
Implementação de Módulos de Hardware em FPGA; Introdução aos Controladores Digitais; Processadores Embarcados Reconfiguráveis 
em FPGA; Introdução ao Controle Automático de Processos; Amostragem de Sinais; Controladores PID (Proporcional-Integral-Derivativo); 
Introdução a Sistemas Operacionais de Tempo Real; Desenvolvimento de Projetos. 

 
METODOLOGIA 

Aulas expositivas com acompanhamento passo a passo estilo tutorial em alguns conteúdos que demandam interatividade, com execução 
da parte prática da carga horária em meio presencial. Será dada prioridade ao uso de ferramentas online para os encontros síncronos, 
com gravação dos encontros e disponibilização posterior, juntamente com os materiais (.pdfs dos slides, apostilas). Uso das plataformas 
Google Classroom, Meet, Discord, SIGAA, TinkerCad. Espera-se dos participantes disponibilidade de equipamento de processamento de 
dados. Materiais e projetos auxiliares serão disponibilizados no modo assíncrono para complementação de carga horária. 

 
PROCEDIMENTOS DE AVALIAÇÃO DA APRENDIZAGEM 

Questões objetivas/dissertativas e apresentação (entrega) de slides complementar, lista de exercícios (preferencialmente em formulário). 
Projetos finais (protótipos). Avaliação em Google Forms, questionários SIGAA. Verificação de assiduidade nos encontros síncronos, por 
exemplo Google Attendance, e acompanhamento da entrega das atividades. 

 
CRONOGRAMA DE AULAS 

 

Data Inicial Data final Descrição 
18.01 10.02 Introdução aos Sistemas Embarcados e Plataformas de Desenvolvimento; Metodologia de 

Desenvolvimento de Sistemas Embarcados; Implementação de Módulos de Hardware em FPGA; 
Introdução aos Controladores Digitais; Processadores Embarcados Reconfiguráveis em FPGA; 

24.02 22.03 Introdução aos Controladores Digitais; Processadores Embarcados Reconfiguráveis em FPGA; 
Introdução ao Controle Automático de Processos; Amostragem de Sinais; Controladores PID 
(Proporcional-Integral-Derivativo). 

29.03 19.04 Introdução a Sistemas Operacionais de Tempo Real; Desenvolvimento de Projetos. 
 

 
 

AVALIAÇÕES 
 

Data Hora Descrição 
22.02 10.50 1º avaliação 



 
 

24.03 10.50 2º avaliação 
26.04 10:50 3º avaliação 
28.04 10:50 Recuperação 

 
REFERÊNCIAS 

BIBLIOGRAFIA BÁSICA:  
 
Notas de aula .pdf disponibilizadas de autoria do docente (slides) 
COSTA, Cesar da. Projeto de Circuitos Digitais com FPGA. Érica, 2013. 
OLIVEIRA, Sergio. Internet das Coisas com ESP8266, Arduino e Raspberry Pi. 
MONK, Simon. Programando o raspberry pi: primeiros passos com python. Novatec, 2013. 
 
 
BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR: 
https://github.com/embeddedsystems/datascience 
www.embarcados.com.br 
MEMBREY, Peter. Learn Raspberry pi with Linux, 2013. 
 
 

 
 

 


