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PLANO DE CURSO ADAPTADO

CENTRO / DEPARTAMENTO / UNIDADE DE VINCULACAQO: ESCOLA AGRICOLA DE JUNDIAI

CODIGO E NOME DO COMPONENTE CURRICULAR: TAD0036 — SISTEMAS EMBARCADOS

MODALIDADE DE OFERTA: REMOTA/PRESENCIAL

SEMESTRE DE OFERTA: 2021.2

TIPO DO COMPONENTE CURRICULAR: DISCIPLINA

CARGA HORARIA TOTA: 60 hs

VAGAS: 5§

EMENTA / DESCRICAO

Infrodugdo aos Sistemas Embarcados e Plataformas de Desenvolvimento; Metodologia e Fluxograma de Desenvolvimento de Sistemas
Embarcados/Co-Design; Implementacdo de Mddulos de Hardware em FPGA; Infroducdo aos Controladores Digitais CLP; Processadores
Embarcados Reconfigurdveis em FPGA; Introducdo ao Controle Automdtico de Processos; Amostragem de Sinais; Controladores PID
(Proporcional-Integral-Derivativo); Introdugdo a Sistemas Operacionais de Tempo Real para Sistemas Embarcados; Desenvolvimento de
Projetos.

METODOLOGIA

As aulas ocorrerdo em formato sincrono no hordrio definido para a turma usando a plataforma Google Meet em link disponibilizado na
turma virtual do SIGAA e no mural do Google Classroom. Sdo previstas aulas presenciais em laboratério de eletronica e sistemas
embarcados da Escola Agricola de Jundiai, até o mdéximo de 50% da carga hordria total da disciplina.

Todo o conteldo da disciplina serd disponibilizado no mural do Google Classroom

Para cada tépico a ser estudado durante a disciplina, serdo apresentados os conceitos tedricos e realizadas praticas simuladas em
softwares como Weg Click02, PLCFiddle, TinkerCad e Intel Quartus. Para simulagdo de modelos matemdticos de sistemas fisicos, serd
utilizada a linguagem Python e o ambiente de programagdo Google Colab.

As atividades propostas deverdo ser submetidas via Google Classroom.

O hordrio de atendimento ao discente serd terca das 13h as 15h em link disponibilizado na turma virtual do SIGAA e no mural
Gclassroom.

PROCEDIMENTOS DE AVALIACAO DA APRENDIZAGEM

A frequéncia serd contabilizada por meio da participacdo nos encontros sincronos remotos e presenciais, além da realizagdo das
atividades.

Serdo propostas 3 (trés) atividades avaliativas. As atividades terdo cardter prético a partir do contetdo tedrico e simulacoes,
apresentados durante as aulas.

As atividades avaliativas serdo em formato de formuldrios com questdes objetivas e gravacdo de video com solugdes enviadas ao
docente.

CRONOGRAMA DE AULAS
Data Inicial Data final Descricdo

19/10/21 07/12/21 Unidade I: plataformas de desenvolvimento e suas caracteristicas
(microcontroladores, microprocessadores, SoC, FPGA, DSP, SCB); demanda por
energia, conectividade e tempo de resposta critico em sistemas embarcados;
modelagem grafCet, maquina de estados, Ladder e aplicacdo em controladores
digitais de processos em FPGA; hardware reconfigurdvel para SoC e sistema
operacional embarcado

14/12/21 25/01/22 (pbs | Unidade II: conceitos de automacdo de processos, malhas aberta e realimentacdo,

recesso) tempo de amostragem, reconstrucdo de sinais e nocdes de técnicas de

processamento de sinais, controladores liga-desliga e PID;

21/12/21 06/01/22 Recesso de fim de ano

27/01/22 10/02/22 Unidade llI: sistema operacional de tempo real e sistemas embarcados, divisdo de
tarefas por nicleos do dispositivo




AVALIACOES

Data Hora Descricdo
09/12/21 Livre 19 Avaliacdo
27/01/22 Livre 2° Avdliacdo
10/02/22 Livre 3® Avaliagdo

REFERENCIAS

BIBLIOGRAFIA BASICA:

Notas de aula .pdf disponibilizadas de autoria do docente (slides)

COSTA, Cesar da. Projeto de Circuitos Digitais com FPGA. Erica, 2013.

OLIVEIRA, Sergio. Internet das Coisas com ESP8266, Arduino e Raspberry Pi.SGo Paulo: Novatec, 2017.
MONK, Simon. Programando o raspberry pi: primeiros passos com python. Novatec, 2013.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:
www.embarcados.com.br
Material disponibilizado pela professor no Google Classroom e no github




